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सारांश— रा&'ीय *श+ा नीित 2020 ने िव1ालयी मू5ांकन को 8ृित-
क: ि;त परी+ा से हटाकर समझ, अनुBयोग, िवDेषण, समGा-
समाधान और JावहाKरक द+ताओ ं के आकलन कO िदशा म: 
पKरवितPत करने पर बल िदया है । BTुत अUयन िव1ालयी Tर पर 
द+ता आधाKरत मू5ांकन कO Bभावशीलता को िव1ाथX कO 
वाTिवक अ*धगम +मता और Yान के नवीन पKरZ[ितयो ंम: उपयोग 
कO यो]ता के संदभP म: समझने का Bयास करता है । अUयन का 
Bमुख आधार यह है िक केवल Bा_ांक म: पKरवतPन द+ता आधाKरत 
मू5ांकन कO सफलता का पयाP_ संकेतक नही ंमाना जा सकता । 
इस*लए मू5ांकन Bभावशीलता को संकdनाeक समझ, अनुBयोग 
+मता, तकP पूणP उfर िनमाPण, gमू5ांकन तथा Bितपुि& के बाद 
सुधार जैसे परhर संबं*धत आयामो ं के माUम से परखने कO 
संकdना BTुत कO गई है । अUयन िवशेष jप से इस Bk पर क: ि;त 
है िक lा द+ता आधाKरत Bk िव1ा*थPयो ं को Yात Yान को 
अपKर*चत पKरZ[ितयो ंम: [ानांतKरत करने के *लए BेKरत करते हn । 
साथ ही *श+क oारा िदए गए सुधाराeक संकेत, िव1ाथX कO pुिट 
पहचान तथा पुनः Bयास के बीच संबंध को मू5ांकन कO िवकासाeक 
उपयोिगता के jप म: देखा गया है । BTािवत शोध rि&कोण पारंपKरक 
अंक-क: ि;त तुलना के [ान पर अ*धगम कO गहराई, उfर कO 
तकP संगतता तथा िनरंतर सुधार को Bभावशीलता के Bमुख संकेतको ं
के jप म: [ािपत करता है । अUयन से Bा_ िनsषP िव1ालयो ंम: 
मू5ांकन को केवल उपलZt मापन कO Bिuया न मानकर *श+ण 
सुधार, JZvगत अ*धगम सहायता और दीघPका*लक द+ता िवकास 
के साधन के jप म: JवZ[त करने म: उपयोगी हो सकते हn । 

Bमुख शx— द+ता आधाKरत मू5ांकन, िव1ालयी *श+ा, अ*धगम 
पKरणाम, संकdनाeक समझ, Bितपुि&, Yान हTांतरण 

पKरचय 

िव1ालयी *श+ा म: मू5ांकन का gjप लंबे समय तक इस धारणा से 
Bभािवत रहा िक िकसी िव1ाथX oारा पाyवTु का िकतना भाग 8रण 
रखा गया है और वह िनधाPKरत समय म: उसे िकतनी शुzता से पुनः  BTुत 
कर सकता है । इस Jव[ा म: Bा_ांक, {ेणी तथा परी+ा पKरणाम 
िव1ाथX कO शै*+क उपलZt के Bमुख संकेतक बन गए । पKरणामgjप 
*श+ण Bिuया म: भी परी+ा म: पूछे जाने वाले Bkो,ं िन*}त उfरो ंऔर 
अ~ास-पुZTकाओ ं का Bभाव बढ़ा । ऐसी Bणाली िवषय-वTु के 
पुन��ादन को तो माप सकती है, िकंतु यह सदैव h& नही ंकरती िक 
िव1ाथX अ*जPत Yान को िकसी नवीन पKरZ[ित म: लागू कर सकता है 
अथवा नही ं । 

रा&'ीय *श+ा नीित 2020 इस परंपरागत Jव[ा म: मह�पूणP पKरवतPन 
का BTाव BTुत करती है । नीित मू5ांकन को रटकर सीखने कO जाँच 
के [ान पर संकdनाeक समझ, आलोचनाeक *चंतन, अनुBयोग 
और उ�तर मान*सक +मताओ ंके परी+ण से जोड़ती है । इसके अंतगPत 
मू5ांकन को िनय*मत, िवकासो�ुख और सीखने म: सहायक बनाने पर 
िवशेष बल िदया गया है । रा&'ीय Tर पर [ािपत परख सं[ा को 
मू5ांकन के मानक, िदशािनद�श तथा िव1ालयी बोड� म: मू5ांकन 
सुधार को Bो�ािहत करने कO *ज�ेदारी दी गई है । 

द+ता आधाKरत मू5ांकन कO मूल धारणा यह है िक िकसी िवषय को 
जानना और उस Yान का साथPक उपयोग कर पाना दो अलग-अलग Tर 
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हn । उदाहरणाथP, ग*णतीय सूp को 8रण करना Yान का संकेत हो सकता 
है, परंतु वाTिवक जीवन कO िकसी समGा म: उपयुv सूp का चयन, 
गणना कO Bिuया का औ*च� और पKरणाम कO Jा�ा द+ता को 
Bकट करते हn । इसी Bकार भाषा म: पKरभाषा *लख देना और िकसी 
अनु�ेद का अथP �हण कर तकP पूणP िनsषP िनकालना समान 
उपलZtयाँ नही ंहn । अतः  द+ता आधाKरत मू5ांकन िव1ाथX कO उस 
+मता पर Uान क: ि;त करता है *जसम: Yान, कौशल, तकP  और संदभP 
का एकOकृत Bयोग सZ�*लत हो । 

परख oारा िवक*सत मू5ांकन rि&कोण भी िव1ालयी *श+ा को Yान 
अजPन के संकOणP Bितjप से द+ता आधाKरत *श+ण और मू5ांकन कO 
ओर ले जाने पर बल देता है । सम� Bगित पp कO अवधारणा िव1ाथX 
कO Bगित को अनेक पाyचयाPeक और द+ता संबंधी आयामो ं म: 
समझने का Bयास करती है, *जससे मू5ांकन केवल एक परी+ा के अंक 
तक सी*मत न रहे । 

इस पKरवतPन कO वाTिवक Bभावशीलता का Bk अ�ंत मह�पूणP है । 
यिद िव1ालय केवल Bkो ंकO भाषा बदल द:, परंतु *श+ण अभी भी 
8रण, पाठ दोहराव और अपे*+त उfरो ंकO तैयारी पर क: ि;त रहे, तो 
मू5ांकन का बाहरी gjप बदल सकता है लेिकन अ*धगम कO Bकृित 
नही ं । इसी Bकार यिद द+ता आधाKरत Bkो ंके उfर को भी केवल सही 
और गलत कO िoआधारी {ेणी म: अंिकत िकया जाए, तो िव1ाथX के 
तकP , रणनीित, आं*शक समझ और सुधार कO आव�कता से संबं*धत 
मह�पूणP जानकारी खो सकती है । 

इसी कारण द+ता आधाKरत मू5ांकन कO Bभावशीलता का आकलन 
केवल औसत अंक या उfीणPता Bितशत के माUम से करना अपयाP_ 
है । Bभावशीलता का Jापक परी+ण यह देखना चािहए िक िव1ाथX 
Bk को िकस Bकार समझता है, अपने पूवP Yान को कैसे सिuय करता 
है, समGा समाधान के *लए कौन-सी रणनीित चुनता है, अपने उfर का 
तकP  BTुत कर पाता है या नही ंतथा Bितपुि& *मलने के बाद अपनी pुिट 
को पहचानकर उसम: सुधार कर पाता है या नही ं । 

अUयन का िव*श& शोध-अंतर 

हाल के िव1ालयी मू5ांकन सुधारो ंम: द+ता आधाKरत Bkो,ं अ*धगम 
पKरणामो,ं सम� Bगित तथा परी+ा सुधार पर पयाP_ नीितगत Uान 
िदया गया है । परंतु िव1ालय Tर पर Bभावशीलता कO चचाP Bायः  Bk-
पp संरचना, Bा_ांक अथवा उपलZt Tर के आसपास क: ि;त रहती 
है । िवशेष jप से ऐसी समेिकत अUयन संरचना अपे+ाकृत सी*मत 
िदखाई देती है *जसम: Yान को नवीन पKरZ[ित म: [ानांतKरत करने 
कO +मता, उfर के पीछे तकP  BTुत करने कO यो]ता, gमू5ांकन 
कO शुzता और Bितपुि& के बाद वाTिवक सुधार को एक साथ द+ता 
आधाKरत मू5ांकन कO Bभावशीलता के संकेतक बनाया जाए । 

यही अंतर BTुत अUयन का आधार है । इस शोध म: द+ता आधाKरत 
मू5ांकन को केवल परी+ा पzित का पKरवतPन न मानकर एक ऐसी 
िवकासाeक Bिuया के jप म: देखा गया है जो िव1ाथX को अपनी समझ 

Bद*शPत करने, pुिट पहचानने, सुधार करने तथा पूवP Yान का नई 
पKरZ[ितयो ंम: Bयोग करने का अवसर देती है । 

 

Fig. 1: भारतीय 'श)ा *णाली का पुनिन2द4शन 

Source: https://www.drishtiias.com/hindi/daily-
updates/daily-news-editorials/reorienting-indian-
education-system 

अUयन के उ�े� 

BTुत अUयन का Bथम उ�े� िव1ालयी िव1ा*थPयो ं कO 
संकdनाeक समझ और Yान अनुBयोग +मता पर द+ता आधाKरत 
मू5ांकन के Bभाव का परी+ण करना है । दूसरा उ�े� पारंपKरक Bkो ं
और पKरZ[ित-आधाKरत द+ता Bkो ंम: िव1ा*थPयो ंके तकP  िनमाPण कO 
Bकृित का तुलनाeक िवDेषण करना है । तीसरा उ�े� यह समझना 
है िक सुधाराeक Bितपुि& *मलने के बाद िव1ा*थPयो ं के उfरो ं कO 
गुणवfा म: िकस सीमा तक पKरवतPन होता है । चौथा उ�े� िव1ाथX के 
gमू5ांकन और वाTिवक BदशPन के बीच सामंजG का परी+ण 
करना है । पाँचवाँ उ�े� यह िनधाPKरत करना है िक द+ता आधाKरत 
मू5ांकन से Bा_ जानकारी *श+क को आगे कO *श+ण योजना म: 
िकतनी उपयोगी िनदानाeक सहायता Bदान करती है । 

सािह� समी+ा 

2.1 मू5ांकन कO बदलती अवधारणा 

समकालीन शै*+क *चंतन म: मू5ांकन को केवल अ*धगम समा_ होने 
के बाद आयो*जत परी+ण नही ंमाना जाता । मू5ांकन *श+ण Bिuया 
का अ*भ� भाग है, *जसके माUम से यह समझा जाता है िक िव1ाथX 
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lा जानता है, वह अपनी समझ का उपयोग िकस Bकार करता है और 
उसे आगे िकस Bकार कO सहायता कO आव�कता है । इस rि&कोण म: 
मू5ांकन का उ�े� िव1ाथX को केवल {ेणी Bदान करना नही,ं बZ� 
*श+ण और अ*धगम दोनो ंकO गुणवfा म: सुधार करना है । 

रा&'ीय *श+ा नीित 2020 इसी पKरवतPन को सं[ागत आधार Bदान 
करती है । िव1ालयी मू5ांकन को िनय*मत और रचनाeक gjप देने 
के साथ उ�तर मान*सक +मताओ ंकO जाँच पर बल िदया गया है । हाल 
के परख िदशा-िनद�शो ंम: भी द+ता आधाKरत मू5ांकन को िव1ालयी 
सुधार का Bमुख आधार माना गया है । रा&'ीय सव�+ण म: तीसरी, छठी 
और नौवी ंक+ाओ ं के *लए चरण-िव*श& द+ताओ ं के आकलन को 
मह� िदया गया है । 

2.2 द+ता आधाKरत मू5ांकन का शै*+क आधार 

द+ता आधाKरत मू5ांकन का क: ; केवल त�ाeक उfर नही ंबZ� 
िव1ाथX oारा Yान के Bयोग कO गुणवfा है । इसम: Bk इस Bकार िनिमPत 
िकए जाते हn िक िव1ाथX को पKरZ[ित समझनी पड़े, उपलt जानकारी 
का िवDेषण करना पड़े, उ*चत अवधारणा चुननी पड़े और अपने 
िनsषP को तकP  के साथ BTुत करना पड़े । 

ऐसी Bिuया म: गलत उfर भी उपयोगी शै*+क सूचना दे सकता है । यिद 
िव1ाथX ने उ*चत *सzांत चुना लेिकन अंितम गणना म: pुिट कO, तो 
उसकO सीखने कO आव�कता उस िव1ाथX से *भ� है *जसने Bk कO 
मूल अवधारणा ही नही ंपहचानी । अतः  द+ता आधाKरत मू5ांकन उfर 
के अंितम पKरणाम के साथ उfर तक प�ँचने कO Bिuया को भी मह� 
देता है । 

2.3 आलोचनाeक और सृजनाeक *चंतन 

द+ता आधाKरत मू5ांकन का एक Bमुख उ�े� िव1ाथX कO उ�तर 
*चंतन +मता को सिuय करना है । *श+ा मंpालय ने िव1ालयो ं म: 
मू5ांकन सुधार के संदभP म: आलोचनाeक तथा सृजनाeक *चंतन के 
िवकास और पारंपKरक मू5ांकन को द+ता क: ि;त मू5ांकन म: 
पKरवितPत करने पर बल िदया है । 

जब िव1ाथX को अपKर*चत पKरZ[ित दी जाती है, तो केवल 8रण 
पयाP_ नही ंहोता । उसे Bk के घटको ंको पहचानना, उपलt Yान म: से 
उपयोगी Yान चुनना और पKरZ[ित के अनुसार उसका पुनगPठन करना 
पड़ता है । यही Bिuया Yान के वाTिवक हTांतरण कO ओर संकेत 
करती है । 

2.4 Bितपुि& और अ*धगम सुधार 

द+ता आधाKरत मू5ांकन कO Bभावशीलता Bितपुि& कO गुणवfा से 
भी जुड़ी है । केवल अंक बताने से िव1ाथX यह नही ंजान पाता िक उसकO 
अवधारणाeक pुिट कहाँ है । इसके िवपरीत, यिद उसे संकेत िदया जाए 
िक उसका तकP  िकस चरण म: कमजोर �आ, तो वह उfर को पुनः  िनिमPत 
कर सकता है । 

इसी कारण BTुत अUयन म: Bथम उfर और Bितपुि& के बाद िदए गए 
संशो*धत उfर के बीच पKरवतPन को मह�पूणP माना गया है । इससे यह 
Yात िकया जा सकता है िक मू5ांकन िव1ाथX के बारे म: केवल 
जानकारी देता है या gयं सीखने म: भी योगदान करता है । 

2.5 gमू5ांकन और अ*धगम gायfता 

gमू5ांकन िव1ाथX को अपने Yान और सीमाओ ंके Bित सजग बनाता 
है । यिद िव1ाथX B�ेक उfर के बाद यह अनुमान Jv करे िक उसका 
समाधान िकतना िव�सनीय है और बाद म: वाTिवक BदशPन से उसकO 
तुलना कO जाए, तो उसकO अ*धगम जागjकता का आकलन िकया जा 
सकता है । 

इस Bकार द+ता आधाKरत मू5ांकन म: gमू5ांकन जोड़ने से 
मू5ांकन *श+क oारा िव1ाथX का परी+ण करने वाली एकतरफा 
Bिuया न रहकर िव1ाथX के आeिनयमन का माUम बन सकता है । 
यह प+ िवशेष jप से मह�पूणP है lोिंक गहरी सीख केवल सही उfर 
Bा_ करने से नही,ं बZ� अपनी सोच कO िनगरानी करने से भी 
िवक*सत होती है । 

2.6 सम� Bगित और ब�आयामी मू5ांकन 

रा&'ीय *श+ा नीित के अनुjप िवक*सत सम� Bगित पp का उ�े� 
िव1ाथX कO Bगित को िविवध +ेpो ंम: अ*भJv करना है । परख ने 
िव1ालयी *श+ा के िव*भ� चरणो ंके *लए सम� Bगित पp िवक*सत 
िकए हn, *जनम: द+ता आधाKरत तथा ब�िवषयी गितिव*धयो ंसे संबं*धत 
Bगित को सZ�*लत करने का Bयास िकया गया है । 

यह rि&कोण मह�पूणP है lोिंक िकसी िव1ाथX का BदशPन एक ही 
परी+ा म: Bा_ अंक से पूणPतः  पKरभािषत नही ंिकया जा सकता । उसकO 
समGा समाधान +मता, संवाद, सहयोग, अवधारणाeक समझ और 
आe*चंतन भी सीखने के मह�पूणP आयाम हn । 

2.7 द+ता आधाKरत मू5ांकन कO िuया�यन संबंधी चुनौती 

नीित और Jवहार के बीच अंतर द+ता आधाKरत मू5ांकन कO Bमुख 
चुनौती है । Bk-पp म: पKरZ[ित आधाKरत Bk जोड़ देना पयाP_ नही ं
है । यिद *श+क को द+ता मान*चpण, मू5ांकन मानदंड िनमाPण, उfर 
िवDेषण और Bितपुि& देने का पयाP_ B*श+ण न *मले, तो नई Bणाली 
पुराने मू5ांकन कO ही संशो*धत BTुित बन सकती है । 

िव1ालयी बोड� के Bk-पpो ं के तुलनाeक अUयन म: संYानाeक 
माँग, किठनाई तथा Bkो ंकO Bकृित म: *भ�ताएँ सामने आने के बाद 
परख ने Bk-पp मानकOकरण कO िदशा म: कायP िकया है । इससे यह h& 
होता है िक द+ता आधाKरत मू5ांकन को समान jप से लागू करने के 
*लए Bk िनमाPण और मू5ांकन मानको ंम: एकjपता भी आव�क है । 

2.8 अंक से आगे Bभावशीलता कO आव�कता 
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िकसी नई मू5ांकन Bणाली कO सफलता इस आधार पर नही ंमापी 
जानी चािहए िक िव1ा*थPयो ंके औसत अंक बढ़े या घटे । यिद अंक बढ़ते 
हn लेिकन िव1ाथX समान अवधारणा को नई पKरZ[ित म: लागू नही ंकर 
पाता, तो वाTिवक द+ता म: सुधार संिद� रहेगा । इसी Bकार कम अंक 
का अथP हमेशा कमजोर अ*धगम नही ं हो सकता, lोिंक अ*धक 
चुनौतीपूणP द+ता Bk Bारंभ म: पारंपKरक Bkो ंकO तुलना म: किठन 
अनुभव हो सकते हn । 

इस*लए BTुत अUयन म: Bभावशीलता को चार परhर संबz Tरो ंम: 
समझने कO आधारभू*म तैयार कO गई है—अवधारणा कO पहचान, Yान 
का अनुBयोग, समाधान का तकP  और Bितपुि& के बाद सुधार । इसके 
साथ gमू5ांकन कO शुzता को पाँचव: आयाम के jप म: जोड़ा गया है । 
यह ब�आयामी rि&कोण द+ता आधाKरत मू5ांकन को Bा_ांक कO 
सीमा से बाहर ले जाकर वाTिवक अ*धगम पKरवतPन से जोड़ता है । 

BTािवत शोधिव*ध 

BTुत अUयन के *लए अधP-Bायोिगक *म*{त शोध-िव�ास BTािवत 
िकया गया है । इसका उ�े� यह िनधाPKरत करना है िक द+ता आधाKरत 
मू5ांकन िव1ा*थPयो ंकO केवल परी+ा उपलZt को Bभािवत करता है 
अथवा उनकO संकdनाeक समझ, Yान के हTांतरण, तकP  +मता, 
आeमू5ांकन और Bितपुि&-आधाKरत सुधार म: भी साथPक पKरवतPन 
उ�� करता है । 

अUयन म: िव1ालयी Tर के िव1ा*थPयो ं को दो तुलनीय समूहो ं म: 
िवभा*जत करने कO संरचना अपनाई गई । Bथम समूह को पारंपKरक 
8रण एवं B�+ उfर आधाKरत मू5ांकन िदया गया, जबिक िoतीय 
समूह को पKरZ[ित-आधाKरत, अनुBयोग-क: ि;त और तकP पूणP द+ता 
मू5ांकन से जोड़ा गया । दोनो ंसमूहो ंके *लए समान िवषय-वTु और 
*श+ण अव*ध रखी गई, तािक मू5ांकन gjप के Bभाव को 
तुलनाeक jप से समझा जा सके । 

इस अUयन का मु� िवDेषण पाँच आयामो ंपर आधाKरत रखा गया: 

Bथम, िव1ाथX िकसी अवधारणा को पहचान और Jा�ाियत कर पाता 
है या नही ं । िoतीय, वह उसी अवधारणा को अपKर*चत पKरZ[ित म: लागू 
कर पाता है या नही ं । तृतीय, वह अपने उfर का तकP पूणP औ*च� BTुत 
कर पाता है या नही ं । चतुथP, िव1ाथX अपने उfर कO शुzता के संबंध म: 
िकतना यथाथP आeमू5ांकन करता है । पंचम, Bितपुि& *मलने के बाद 
उसके उfर कO गुणवfा म: िकतना सुधार होता है । 

इस Bकार शोधिव*ध का उ�े� केवल अंितम उfरो ंको मापना नही,ं 
बZ� अ*धगम Bिuया कO आंतKरक गुणवfा को भी पकड़ना है । 

Bयोगाeक Jव[ा 

4.1 आँकड़ा-संरचना 

BदशPनाeक िवDेषण के *लए क+ा छठी से आठवी ंTर के कुल 320 
अनुकरणाeक िव1ाथX-अ*भलेखो ंकO संरचना तैयार कO गई । इनम: 

160 अ*भलेख पारंपKरक मू5ांकन समूह और 160 द+ता आधाKरत 
मू5ांकन समूह से संबं*धत रखे गए । B�ेक िव1ाथX के *लए ग*णत, 
िवYान और भाषा से संबं*धत *म*{त अ*धगम गितिव*धयाँ सZ�*लत 
कO ग� । 

B�ेक अ*भलेख म: िन� Bकार के संकेतक रखे गए: 

संकdनाeक समझ अंक, पKरZ[ित-आधाKरत अनुBयोग अंक, तकP  
िनमाPण अंक, gमू5ांकन शुzता, Bथम Bयास अंक, Bितपुि& प}ात 
पुनः Bयास अंक तथा Yान हTांतरण अंक । 

इन संकेतको ंको इस Bकार JवZ[त िकया गया िक अUयन यह 
पहचान सके िक िकसी िव1ाथX कO परी+ा उपलZt और उसकO 
वाTिवक उपयोगाeक द+ता म: अंतर है या नही ं । 

 
Fig. 2: भारतीय 'श)ा का नवो7ेषी :पांतरण: परंपरा से भिव= क> ओर 

4.2 पूवP-संसाधन 

िवDेषण से पूवP अ*भलेखो ंकO संगित जाँची गई । अपूणP अ*भलेखो,ं 
असंगत मानो ंऔर सीमा से बाहर जाने वाले मानो ंको पहचानने के *लए 
िनयम-आधाKरत जाँच लागू कO गई । सभी Bमुख सूचकांको ंको समान 
Jा�ाeक Tर पर लाने के *लए मानकOकृत jपांतरण िकया गया । 

gमू5ांकन शुzता के *लए िव1ाथX के अनुमािनत आeिव�ास और 
उसके वाTिवक उfर BदशPन के बीच अंतर का मान िनकाला गया । 
कम अंतर को अ*धक यथाथP आeमू5ांकन और अ*धक अंतर को 
अितआeिव�ास अथवा अdआeिव�ास के संकेत के jप म: माना 
गया । 

Bितपुि& Bभाव के *लए Bथम उfर और संशो*धत उfर के अंतर को 
सुधार सूचकांक के jप म: दजP िकया गया । 
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4.3 िवDेषणाeक Bितjप 

िव1ा*थPयो ंकO द+ता को समझने के *लए एक ब�आयामी वगXकरण 
Bितjप िवक*सत िकया गया । इसम: B�ेक िव1ाथX को केवल उ� और 
िन� उपलZt वाली {ेणी म: नही ं रखा गया, बZ� उसके अ*धगम 
Jवहार के आधार पर चार Jा�ाeक अव[ाओ ंम: वगXकृत िकया 
गया: 

Bथम अव[ा — 8ृित-Bधान *श+ाथX: ऐसे िव1ाथX *जनके B�+ 
Bkो ंम: अंक अपे+ाकृत अ�े थे, परंतु पKरZ[ित-आधाKरत अनुBयोग 
कमजोर था । 

िoतीय अव[ा — अनुBयोगशील *श+ाथX: ऐसे िव1ाथX जो 
अवधारणा को नई पKरZ[ित म: लागू करने म: स+म थे, िकंतु उfर का 
औ*च� सी*मत था । 

तृतीय अव[ा — *चंतनशील *श+ाथX: ऐसे िव1ाथX *जनम: अनुBयोग, 
तकP  तथा gमू5ांकन का संतुलन पाया गया । 

चतुथP अव[ा — सुधारो�ुख *श+ाथX: ऐसे िव1ाथX *जनका Bथम 
Bयास मUम या कमजोर था, लेिकन Bितपुि& के बाद उ�ेखनीय सुधार 
िदखाई िदया । 

िव1ाथX अव[ाओ ंकO पहचान के *लए दूरी-आधाKरत समूह िनधाPरण 
तथा िनयम-आधाKरत Jा�ा को संयुv jप से Bयोग करने कO jपरेखा 
रखी गई । इससे िवDेषण को केवल अंक-आधाKरत पूवाPनुमान तक 
सी*मत नही ंरखा गया । 

4.4 B*श+ण रणनीित 

आँकड़ो ंको लगभग सfर Bितशत B*श+ण, पं;ह Bितशत स�ापन 
तथा पं;ह Bितशत परी+ण भागो ंम: िवभा*जत करने कO संरचना अपनाई 
गई । समूह संतुलन बनाए रखने के *लए B�ेक िव1ाथX अव[ा का 
अनुपात तीनो ंभागो ंम: लगभग समान रखा गया । 

Bितjप B*श+ण म: संकdनाeक समझ, अनुBयोग, तकP , 
आeमू5ांकन अंतर तथा Bितपुि& सुधार को Bमुख िवशेषताओ ंके jप 
म: *लया गया । अ�*धक अनुjपण को कम करने के *लए पुनरावृf 
स�ापन पzित का Bयोग BTािवत िकया गया । 

4.5 मू5ांकन मानदंड 

अUयन कO Bभावशीलता जाँचने के *लए केवल शुzता का Bयोग नही ं
िकया गया । िन� Bमुख मानदंड िनधाPKरत िकए गए: 

वगXकरण संतु*लत शुzता, औसत संवेदनशीलता, औसत िव*श&ता, 
वगP-संतु*लत सामंजG, Yान हTांतरण वृ*z, तकP  गुणवfा वृ*z, 
Bितपुि& सुधार सूचकांक तथा gमू5ांकन सामंजG । 

इन सभी मानदंडो ंका उ�े� द+ता आधाKरत मू5ांकन के ब�आयामी 
Bभाव को पकड़ना है । 

पKरणाम एवं चचाP 

अनुकरणाeक िवDेषण से यह Bवृ*f सामने आई िक द+ता आधाKरत 
मू5ांकन समूह ने पारंपKरक समूह कO तुलना म: िवशेष jप से अनुBयोग, 
Yान हTांतरण और तकP पूणP उfर िनमाPण म: बेहतर BदशPन िकया । 
संकdनाeक समझ म: दोनो ंसमूहो ंके बीच अंतर अपे+ाकृत मUम 
था, जबिक नई पKरZ[ित म: Yान उपयोग कO +मता म: अंतर अ*धक 
h& िदखाई िदया । 

यह पKरणाम इस धारणा को बल देता है िक केवल िवषय-वTु का Yान 
और उस Yान का उपयोग समान शै*+क उपलZtयाँ नही ंहn । पारंपKरक 
समूह के कुछ िव1ा*थPयो ंने B�+ Bkो ंम: उ� अंक Bा_ िकए, परंतु 
वही िव1ाथX संदभP-पKरवितPत Bkो ंम: अपे+ाकृत कमजोर रहे । इसके 
िवपरीत द+ता आधाKरत समूह म: िव1ा*थPयो ंने Bk कO पKरZ[ित का 
िवDेषण करने, उपयुv अवधारणा चुनने और समाधान का कारण 
बताने म: अ*धक संतु*लत BदशPन िकया । 

Bितपुि& के बाद पुनः Bयास से जुड़ा पKरणाम िवशेष jप से मह�पूणP 
रहा । द+ता आधाKरत समूह म: कई ऐसे िव1ाथX िदखाई िदए *जनका 
Bारं*भक BदशPन औसत था, लेिकन संकेत-आधाKरत Bितपुि& *मलने के 
बाद उनके संशो*धत उfरो ंकO गुणवfा म: उ�ेखनीय वृ*z �ई । इससे 
यह संकेत *मलता है िक मू5ांकन केवल िव1ा*थPयो ं के BदशPन का 
अ*भलेख नही,ं बZ� अ*धगम सुधार का सिuय साधन भी बन सकता 
है । 

gमू5ांकन के Tर पर यह पाया गया िक उ� अंक Bा_ करने वाले 
सभी िव1ाथX आव�क jप से अपने BदशPन का सही अनुमान नही ं
लगा रहे थे । कुछ िव1ा*थPयो ंम: अ�*धक आeिव�ास पाया गया, 
जबिक कुछ मUम BदशPन करने वाले िव1ाथX gयं को अपे+ाकृत कम 
आँक रहे थे । द+ता आधाKरत Bkो ंम: बार-बार तकP  देने और उfर के 
Bित िव�ास दजP करने से आeमू5ांकन कO शुzता म: सुधार कO Bवृ*f 
देखी गई । 

पKरणाम सारणी 

मू5ांकन 
आयाम 

पारंपKरक 
समूह का 
अनुकरणाeक 
औसत 

द+ता 
आधाKरत समूह 
का 
अनुकरणाeक 
औसत 

पKरवतPन 
कO िदशा 

संकdनाeक 
समझ 

68.4 74.9 मUम 
सकाराeक 

Yान का नई 
पKरZ[ित म: 
Bयोग 

54.7 72.6 उ� 
सकाराeक 

तकP पूणP उfर 
िनमाPण 

51.9 70.8 उ� 
सकाराeक 
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gमू5ांकन 
सामंजG 

61.5 73.2 मUम से 
उ� 
सकाराeक 

Bितपुि& 
प}ात सुधार 

9.6 21.8 अ�*धक 
सकाराeक 

समGा 
समाधान 
Z[रता 

58.3 69.7 मUम 
सकाराeक 

 

उपरोv पKरणामो ंसे h& होता है िक द+ता आधाKरत मू5ांकन का 
सबसे बड़ा Bभाव Yान हTांतरण और Bितपुि&-आधाKरत सुधार पर 
िदखाई देता है । यह िनsषP मह�पूणP है lोिंक िव1ालयी *श+ा कO 
वाTिवक उपयोिगता तभी *सz होती है जब िव1ाथX अ*जPत Yान का 
उपयोग नई, अिन*}त अथवा वाTिवक जीवन से जुड़ी पKरZ[ितयो ंम: 
कर सके । 

इसके अितKरv, तकP पूणP उfर िनमाPण म: सुधार यह दशाPता है िक 
िव1ाथX केवल अंितम उfर पर नही,ं बZ� उfर तक प�ँचने कO Bिuया 
पर भी अ*धक Uान देने लगते हn । इस Bकार द+ता आधाKरत मू5ांकन 
*श+ण को भी Bभािवत कर सकता है, lोिंक *श+क को िव1ा*थPयो ं
कO अवधारणाeक pुिटयो,ं तकP  कO कमजोKरयो ंऔर रणनीितक  म कO 
अ*धक h& जानकारी Bा_ होती है । 

सीमाएँ 

BTुत अUयन कO Bथम सीमा यह है िक Bयुv आँकड़े वाTिवक 
िव1ालयो ंसे संक*लत नही ंहn, बZ� BTािवत िवDेषण को Bद*शPत 
करने के उ�े� से अनुकरणाeक jप म: िनिमPत िकए गए हn । अतः  
पKरणामो ंको वाTिवक जनसं�ा के Bमाण के jप म: gीकार नही ं
िकया जाना चािहए । 

िoतीय, िव1ालयो ंके सामा*जक, भाषाई, आ*थPक और +ेpीय अंतर इस 
jपरेखा म: B�+ jप से सZ�*लत नही ं िकए गए । वाTिवक 
पKरZ[ितयो ंम: ये कारक मू5ांकन BदशPन को Bभािवत कर सकते हn । 

तृतीय, *श+क कO मू5ांकन द+ता gयं एक मह�पूणP पKरवतX हो 
सकती है । यिद *श+क द+ता आधाKरत Bk िनमाPण या तकP  आधाKरत 
उfर मू5ांकन म: पयाP_ jप से B*श*+त नही ंहै, तो अपे*+त Bभाव 
कम हो सकता है । 

चतुथP, अUयन मु�तः  संYानाeक और आeमू5ांकन संबंधी 
संकेतको ं पर क: ि;त है । सहयोग, सृजनशीलता, नैितक िनणPय और 
सामा*जक-भावनाeक द+ता जैसे आयाम इसम: सी*मत jप से 
सZ�*लत हn । 

पंचम, अdका*लक हT+ेप म: पाए गए पKरवतPन को दीघPका*लक 
अ*धगम Z[रता का सीधा Bमाण नही ंमाना जा सकता । 

भावी संभावनाएँ 

भिव¡ के अUयनो ंम: वाTिवक िव1ालयी आँकड़ो ंपर ब�-रा¢ीय 
और ब�भाषी िवDेषण िकया जा सकता है । �ामीण, अधPशहरी और 
शहरी िव1ालयो ंके बीच द+ता आधाKरत मू5ांकन कO Bभावशीलता 
कO तुलना िवशेष jप से उपयोगी होगी । 

इसके अितKरv, दीघPका*लक अUयन यह जाँच सकते हn िक एक 
शै+*णक वषP तक िनय*मत द+ता आधाKरत मू5ांकन Bा_ करने वाले 
िव1ाथX उ� क+ाओ ंम: भी बेहतर Yान हTांतरण Bद*शPत करते हn या 
नही ं । 

भिव¡ म: *श+क Bितपुि& कO गुणवfा को भी मापन यो] संकेतक के 
jप म: शा*मल िकया जा सकता है । इससे यह समझा जा सकेगा िक 
कौन-सी Bकार कO Bितपुि& िव1ाथX के पुनः Bयास और अवधारणाeक 
सुधार म: अ*धक Bभावी है । 

gचा*लत िड*जटल मू5ांकन Bणा*लयो ंके माUम से िव1ा*थPयो ंके 
उfर-पैटनP, pुिट uम, पुनः Bयास Jवहार और आeमू5ांकन को 
लगातार अ*भलेZखत कर JZvगत अ*धगम सहायता िवक*सत कO जा 
सकती है । िकंतु ऐसी Bणा*लयो ंम: पारद*शPता, गोपनीयता और *श+क 
कO िनणाPयक भू*मका बनाए रखना आव�क होगा । 

भिव¡ के शोध म: द+ता आधाKरत मू5ांकन को पKरयोजना कायP, 
सहयोगाeक समGा समाधान, मौZखक BTुित, [ानीय संदभP और 
जीवन-कौशल आधाKरत गितिव*धयो ंसे भी जोड़ा जा सकता है । 

िनsषP 

रा&'ीय *श+ा नीित 2020 के अंतगPत िव1ालयी मू5ांकन म: BTािवत 
पKरवतPन केवल परी+ा पzित का तकनीकO संशोधन नही,ं बZ� 
अ*धगम कO अवधारणा म: मूलभूत बदलाव का संकेत है । द+ता 
आधाKरत मू5ांकन िव1ाथX से यह अपे+ा करता है िक वह अ*जPत Yान 
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को समझे, उसका तकP पूणP उपयोग करे, नई पKरZ[ित म: उसका 
हTांतरण करे और अपनी pुिटयो ंसे सीख सके । 

BTुत अUयन कO अनुकरणाeक jपरेखा से संकेत *मलता है िक 
द+ता आधाKरत मू5ांकन पारंपKरक मू5ांकन कO तुलना म: Yान 
हTांतरण, तकP  िनमाPण, आeमू5ांकन और Bितपुि& के बाद सुधार को 
अ*धक Bभावी ढंग से पकड़ सकता है । िवशेष jप से Bितपुि&-आधाKरत 
पुनः Bयास को मू5ांकन Bिuया म: सZ�*लत करना अ*धगम कO 
गुणवfा बढ़ाने का मह�पूणP माUम बन सकता है । 

अUयन यह भी रेखांिकत करता है िक केवल Bkो ंका gjप बदलना 
पयाP_ नही ंहोगा । *श+क B*श+ण, h& मू5ांकन मानदंड, िव�सनीय 
अंकन, िव1ाथX-अनुकूल Bितपुि& और ब�आयामी Bगित अ*भलेखन 
को समान jप से मजबूत करना आव�क है । 

इस Bकार द+ता आधाKरत मू5ांकन कO वाTिवक सफलता तब मानी 
जा सकती है जब िव1ाथX केवल अ*धक अंक Bा_ न करे, बZ� 
अ*धक गहराई से समझे, बेहतर तकP  करे, नई पKरZ[ितयो ंम: Yान लागू 
करे और अपनी सीखने कO Bिuया म: सिuय सहभागी बने । िव1ालयी 
*श+ा के संदभP म: यही पKरवतPन मू5ांकन को परी+ा से आगे ले जाकर 
वाTिवक अ*धगम िवकास का साधन बना सकता है । 
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